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under senare år har floran av olika obe-
mannade farkoster blivit alltmer vildvuxen. 
Farkoster som uppträder på marken, på 
och under havet samt i luften har blivit en 
del av det moderna slagfältet. Inte minst 
då användningen av dessa farkoster gör att 
förluster i form av stupade och skadade kan 
undvikas eller minimeras. Utvecklingen av 
obemannade farkoster ska också ses i ljuset 
av artificiell intelligens vilket kan komma att 
leda fram till farkoster som är helt autonoma, 
bl a sådana som upptäcker, identifierar och 
bekämpar mål utan mänsklig inverkan el-
ler styrning. Något som gör att det finns de 
som talar om en revolution i krigföringen 
där informationsrevolutionen följs av den 
autonoma revolutionen, ”sjunde generation­
ens krigföring”.1

Detta har också insetts av den ryske pre-
sidenten som 2017 uttalade: ”[…] ett viktigt 
och lovande område är autonoma robot-
tekniska system. De har en förmåga att fun-
damentalt förändra alla markstridskrafters 
vapensystem, och vi behöver en egen effektiv 

utveckling också inom detta område”.2 Något 
som också manifesteras i att på sikt, 2025?, 
ska 30 procent av vapensystemen i de ryska 
väpnade styrkorna utgöras av obemannade 
farkoster och att ryska sådana med artificiell 
intelligens sagts kunna vara utvecklade till 
2030.3 Och Business Insider bedömde 2017 
att Ryssland var ledande när det gällde be-
väpnade obemannade farkoster.4

Beroende på var de obemannade farkos-
terna uppträder har de också getts olika 
benämningar, och för den fortsatta framställ-
ningen används nedanstående terminologi;

•	Obemannad markfarkost: Unmanned 
Ground Vehicle UGV.

•	Obemannad övervattensfarkost: 
Unmanned Surface Vehicle, USV.

•	Obemannd undervattensfarkost: 
Unmanned Underwater Vehicle, UUV.

•	Obemannad luftfarkost: Unmanned 
Aerial Vehicle, UAV.

Ryska obemannade markfarkoster – 
Slagfältets nya drottning?
av Jörgen Elfving

Résumé

The Russian armed forces have the last few years introduced a large number of unmanned 
vehicles. Of those vehicles, UAVs, unmanned aerial vehicles, have been given most attention 
and are today a regular feature in most exercises. In the shadow of the UAVs, there are also 
other vehicles. Not the least, unmanned ground vehicles, UGVs, where an impressing number 
of different types have been developed and tested. In this aspect, Syria has been a proving 
ground where the vehicles have performed with mixed results. Of the UGVs, one mine clearing 
vehicle is presently being introduced in the Russian armed forces, albeit in a limited number. 
With regard to the Russian interest in UGVs and the ongoing development of these vehicles it 
is just a question of time until they will appear on the battlefield. Although not in the short-
term future, it might never-the-less already today be prudent to consider how to engage them.
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Av dessa torde UAV:er vara det slag av 
farkost som rönt störst uppmärksamhet. Inte 
minst genom att de beväpnats och använts 
för att likvidera terrorister i ofta spektaku-
lära attacker. Samtidigt kan de också köpas 
över disk och användas av mannen på ga-
tan i olika syften och har uppträtt i anslut-
ning till storflygplatser med inskränkningar 
i flygtrafiken till följd. Ett sådant exempel är 
när Gatwickflygplatsen stängdes för trafik i 
december 2018 och bara under tre månader 
2018 inrapporterades i Storbritannien 18 in-
cidenter i luften där UAV:er var inblandade.5

De olika typerna av obemannade far-
koster och arenor där de uppträder innebär 
också varierande grad av komplexitet och 
samordningskrav/-problem. I det samman-
hanget torde UGV:er vara en större utmaning 
än andra typer av obemannade farkoster sett 
till att de uppträder, eller avses att uppträda, 
i anslutning till eller integrerade i förband av 

”kött och blod”. Något som möjligen kan ses 
som en utmaning och en pådrivande faktor 
i utvecklingen av denna typ av farkoster. En 
utveckling sker i ett antal länder, inte minst 
i Ryssland.

Ryssland och obemannade 
farkoster
I Ryssland omfattas obemannade farkoster 
av begreppen robot och robotisering, där 
robottekniska system av den ryska försvars-
makten definieras som: ”Ett tekniskt system 
som har förmåga att uppfatta information 
från omgivningen och, grundat på denna, lösa 
bestämda uppgifter både autonomt och med 
en operatör i ledningsloopen”.6 Och ”strids-
robot” definieras i boken Война Будещево/
Det framtida kriget som: ”Ett robottekniskt 
system med artificiell intelligens som har 
en hög, eller fullständig, grad av autonomi 
(oberoende) av människan och avsedd att 
lösa stridsuppgifter.7

Det är inte bara den ryske presidenten som 
har insett betydelsen av obemannade farkos-
ter. Det är något som också den ryske general-
stabschefen, armégeneral Valerij Gerasimov, 
gav uttryck för när han framträdde inför den 
ryska krigsvetenskapsakademien i början av 
mars 2018. I det sammanhanget nämnde 
han robotisering som ett av de områden 
som måste stå på dagordningen för krigs-
vetenskapens utveckling.8 Och obemannade 
farkoster är också ett av de åtta områden 
som det nyligen etablerade militära tekniska 
utvecklingscentret Era skall fokusera på.9

Synen på obemannade farkoster framkom-
mer också i en artikel i Armejskij Sbornik, i 
vilken artikelförfattaren beskriver taktikens 
utveckling över tid och skriver att en av de 
viktigaste tendenserna i den väpnade striden 
på taktisk nivå är införandet av robottek-
niska system vid förbanden.10

Den vikt som tillmäts obemannade far-
koster har också lett till organisatoriska 
och andra initiativ. 2014 organiserades en 
kommitté för utveckling av robotteknik vid 
försvarsministeriet vilken då sades att den 
leddes personligen av försvarsministern.11 År 
2014 ska det också ha fastställts ett program 
för utvecklingen av robotteknik intill 2025, 
och 2016 slutfördes arbetet med att utarbeta 
dokumentationen av de tekniska kraven på 
obemannade farkoster.12 Dessförinnan, 2012, 
organiserades också försvarsministeriets ve-
tenskapliga forsknings- och försökscentrum 
för robotteknik med att uppgift bedriva forsk-
ning och försök med obemannade farkoster 
för militär användning.13

Sedan 2016 har också genomförts år-
liga konferenser på temat robotisering. 
Konferenser med deltagande av ryska re-
geringens försvarsindustriella kommission, 
försvarsministerium och generalstab, före-
trädare för de olika försvarsgrenarna, forsk-
ningsinstitut och ryska vetenskapsakade-
mien.14 Syftet med dessa konferenser torde 
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vara att samordna utvecklingen av obeman-
nade farkoster och för erfarenhetsutbyte 
inom detta område.

Samtidigt pågår också en intensiv utveck-
ling av obemannade farkoster i Ryssland. 
Inte minst vad gäller UAV:er, ett område 
där Ryssland släpat efter väst, och under 
de senaste sex åren har de ryska väpnade 
styrkorna tillförts mer än 2 000 dylika sys-
tem.15 Och vad gäller ryska UGV:er har de 
införts vid förband, provats i strid i Syrien 
och det finns en diskurs om hur de ska an-
vändas på stridsfältet, inte minst hur de 
ska integreras med förband av ”kött och 
blod”. Även om denna utveckling stött på 
motgångar och UGV:er som när de prövats i 
strid inte levt upp till förväntningarna kom-
mer de förr eller senare att vara en del av de 
ryska markstridskrafterna. Och det är mot 
den bakgrunden denna artikel ska ses som 
ett incitament till diskussion om hur dessa 
farkoster skall mötas på stridsfältet.

Obemannade markfarkoster 
är inte ett modernt påfund
UGV:er är ingen ny företeelse och ur ett histo-
riskt perspektiv är kanske den tyska Goliath 
mest känd. Ett trådstyrt stridsvagnsliknande 
fordon försett med en sprängladdning om 
60-100 kg som tillverkades i 7 500 exem-
plar.16 Första gången det sattes in i strid var 
på östfronten våren 1942, men Goliath var 
dock ingen lyckad konstruktion. Fordonet 
var för klent bepansrat och kunde därför 
lätt bekämpas och den tråd som användes 
för att styra fordonet var känslig och gick 
ofta av till följd av t ex beskjutning. Utöver 
Goliath fanns också ett större och liknande 
fordon, Borgward IV, som var radiostyrt.17 
Det är emellertid osäkert om detta fordon 
kom att sättas in i strid, möjligen användes 
det i samband med slutstriderna om Wien 
1945.18

Mindre känt torde däremot den tidiga 
utvecklingen av ryska UGV:er vara. 1929–
1930 togs beslut om att utveckla vad som 
benämndes ”teletank”.19 Detta ledde till 
att två typer utvecklades, TT-18 och TT-
26, med stridsvagnen T-18 resp. T-26 som 
grund.20 UGV:er försedda med eldkastare 
eller avsedda att leverera en sprängladdning 
i fiendens ställningar och som parades ihop 
med ett ledningsfordon utvecklades. Det 
avstånd de kunde fjärrstyras på uppgick till 
mellan 500 och 1 500 meter samt visade 
försök och övningar i början av 1930-talet 
att konceptet med ”teletank” fungerade.21 
Utöver dessa två UGV:er skedde i slutet av 
1930-talet en fortsatt utveckling av dylika 
med bl a stridsvagnen BT-7, T-37 och T-38 
som grund, men det uppfattas inte att detta 
ledde till att ytterligare typer introducerades.22

Inledningsvis spreds de UGV:er som produ-
cerats ut bland de tunga stridsvagnsbrigader 
som utgjorde högkvarterets reserv, men sam-
manfördes senare i två bataljoner.23 Under 
andra världskriget sattes de ryska UGV:erna 
in i strid för första gången under det finska 
vinterkriget och då i början av februari 1940. 
Detta i samband med ett anfall mot befästa 
ställningar där tre TT-26 kom till insats, men 
utan framgång.24 En ny insats genomförd 
senare samma månad i form av minspa-
ning var inte heller lyckad. Att insatserna 
på Karelska näset misslyckades – 42 UGV:er 
försattes ur stridbart skick antingen för gott 
eller under en begränsad tid – vilket berodde 
först och främst på den tunna bepansringen 
som i likhet med Goliath var deras akilleshäl. 
I vilken omfattning UGV:er sattes in i strid 
därefter har ej kunnat utrönas, men den sista 
stridsinsatsen skall ha gjorts den 22 februari 
1942? Anslutning till Sevastopol. Då sattes 
sex ombyggda tanketter av typen T-27 för-
sedda med sprängladdning in mot de tyska 
ställningarna, men av de sex fordonen var 
det bara två som kom till verkan.25



nr 2 april/juni 2019

38

Teletank och operatörsfordon. Voennoe 
Obrozrenie.26 Se bild på https://
topwar.ru/uploads/posts/2010-11/
thumbs/1289312314_1288760899_9.jpg

Efter andra världskriget gjordes nya försök 
med UGV:er, denna gång med radiostyrd 
T-34/85, vilka misslyckades.27 Någon infor-
mation om vad som skedde därefter och fram 
till Sovjetunionens upplösning är bristfällig, 
men under 1970- och 1980-talet fanns ett 
stort mått av kompetens inom detta område. 
Något som bl a de farkoster som användes 
för att utforska månen, Lunochod-1 och 
2, visar på.28 Och det förekommer också 
uppgifter om att försök skall ha gjorts under 
1980-talet med en radiostyrd T-72.29 Försök 
som sannolikt bedrevs inom ramen för den 
utvecklingsverksamhet som ägde rum vid 
pansartruppernas krigsakademi.30

Sammantaget vittnar de fåtaliga uppgif-
terna från efterkrigstiden om att det bedrevs 
forskning och utveckling av obemannade 
markfarkoster för militärt bruk, men i vilken 
omfattning och med vilket resultat är inte 
känt. Efter 1991 gick denna utveckling av 
förklarliga skäl i stå, och först 2000 lansera-
des en plan för utvecklingen av obemannade 
farkoster inom de ryska väpnade styrkorna 
intill 2015. Inom ramen för denna utveck-
lades ett antal försöksfarkoster, bland dem 
Alisa med stridsvagnen T-72 som bas.31 Trots 
att försöken med UGV:er var framgångs-
rika ledde de inte till en fortsättning, och i 
princip skedde en återgång till den situation 
som var för handen efter 1991.32 När exakt 
utvecklingen vände är svårbedömt, men det 
kan antas att så skedde runt 2010 sett till 
att försvarsministeriets vetenskapliga forsk-
nings- och försökscentrum för robotteknik 
organiserades 2012.

Ryska UGV:er av idag
UGV:er kan klassificeras med hänsyn till;33

•	Uppgift: strid, underrättelseinhämtning, 
skydd, bevakning, fältarbeten, transport 
m fl

•	Framdrivning: hjulgående eller bandgå-
ende.

•	Styrning: av operatör, halvautonomt, eller 
autonomt.

•	Vikt: mycket lätta, upp till 500 kg; lätta, 
1-3 ton; medeltunga, 6-8 ton/13 ton; tunga, 
13/18-20 ton; och mycket tunga, över 40 
ton.

Detta återspeglas också i den stora ryska 
familjen av UGV:er, där en förteckning re-
dovisar 37 olika modeller framtagna av åtta 
forskningsinstitut eller företag.34 Merparten 
av dem är bara avsedda att lösa en uppgift och 
också att betrakta som försöksfordon eller 
demonstratorer. Att beskriva samtliga model-
ler är av utrymmesskäl inte möjligt, varför 
endast de mest intressanta uppmärksammas 
och det finns information att tillgå om dem. 
Då i första hand gäller det sådana som är 
beväpnade, införda vid förband, utprovade 
i strid eller med en intressant konstruktion. 
De modeller som då är aktuella redovisas 
kortfattat nedan.

•	Marker, ett bandgående försöksfordon 
beväpnat med 7,62 mm kulspruta och två 
pansarvärnsrobotar.35 På en nyligen publi-
cerad filmsekvens ses också hur Marker får 
målanvisning från en soldat och i den fö-
rekommer också en svärm av mini-UAV:er, 
vilket kan tyda på att Marker är avsedd 
att uppträda i tandem med dylika eller 
andra obemannade farkoster.36

Marker. Armejsikij Vestnik.37 Se bild på 
https://static.360tv.ru/media/images/articles/
crops/9c5bd5aa-f29f-4359-937e-9eb7371bf8dd/
crop_921_518.jpg

•	Nerechta är ett fordon som bygger på ett 
enhetschassi och förekommer i tre versio-
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ner: understöds-, spanings- och transport-
fordon. Beväpningen på den beväpnade 
versionen utgörs av en 12,7 mm eller 7,62 
mm kulspruta, men den kan även för-
ses med 30 mm granatspruta AG-30M. 
Fordonet är radiostyrt och spaningsver-
sionen uppges att med sina sensorer kunna 
upptäcka mål på ett avstånd av 5 000 m, 
i mörker 4 000 m, och identifiera mål 
på ett avstånd av 3 500 m.38 Försöken 
avslutades 2018 och det uppges att for-
donet utprovats i Syrien och vara försett 
med artificiell intelligens vilket gör att 
det kan uppträda autonomt.39 Möjligen 
inleddes 2016 också en vidareutveckling 
av fordonet, Nerechta-2.40

Nerechta. RoboTrends.41 Se bild på http://www.
mforum.ru/cmsbin/2015/24/20150610_Nerehta_
full580x394.jpg.

•	MRK-27-BT är en vidareutveckling av 
MRK-27, ett bandgående fordon avsett 
för ammunitionsröjning och motsva-
rande.42 MRK-27-BT är beväpnat med 
7,62 mm kulspruta, två pansarskott med 
termobarisk granat, RSjG-2, och två termo-
bariska understödsvapen RPO-A, Sjmel.43

MRK-27-BT. RoboTrends.44 Se bild på https://av-
atars.mds.yandex.net/get-pdb/194708/a59cf4a1-
5425-49ab-956a-eaf99e4afe26/s1200.

•	MRK-002-BG-57, Volk-2. Ett drygt ett ton 
tungt fordon beväpnat med 7,62 mm, 12,7 
mm kulspruta eller 30 mm granatspruta 
där försök med detsamma genomfördes 
2014 inom de strategiska robottrupperna 
avseende skydd och bevakning av siloba-
serade robotar.45

MRK-002-BG-57, Volk-2. Ryska försvarsminis-
teriet.46 Se bild på https://function.mil.ru/images/
upload/2015/rvsn_robot_550.jpg.

•	Platforma-M är ett mindre bandgående 
fordon med en vikt av 800 kilo som kan 

bära en nyttolast av 300 kilo. Normal­
beväpningen utgörs av 7,62 mm kulspruta 
och två pansarskott RPG-26, men även 
andra beväpningsalternativ förekommer. 
Platforma-M har deltagit i ett antal olika 
övningar och under en av dem samordnat 
med UAV.47 Serietillverkning ska ha inletts 
i mindre skala 2018.48

Platforma-M.ZeroHedge.49 Se bild på https://
www.zerohedge.com/sites/default/files/images/
user5/imageroot/2015/07/Platform%20M.jpg.

•	Soratnik visades första gången 2016 och är 
ett bandgående fordon beväpnat med 7,62 
mm eller 12,7 mm kulspruta. I en version 
kompletteras kulsprutan med granatspruta 
eller pansarvärnsrobot Kornet. Även luft-
värnsrobotar och en 30 mm automatkanon 
har setts som beväpningsalternativ, liksom 
att förse Soratnik med UAV:er.50 Fordonet 
uppges vara utrustat med artificiell intelli-
gens och kan uppträda styrt, halvautonomt 
respektive autonomt. I det sistnämnda 
fallet kan mål upptäckas på ett avstånd 
av 2500 m, lämpligaste vapen väljas och 
målet bekämpas.51 Soratnik ska ej ha gått 
i serieproduktion, men erfarenheterna av 
försöken med fordonet sägs vara värdefulla 
för den fortsatta utvecklingen av UGV:er.

Soratnik. RoboTrends.52 Se bild på http://robot-
rends.ru/images/1638/888866/1473267765-bas-
soratnik.jpg.

•	Uran-6 är en sex tons minröjnings-UGV, 
som kan förses med olika minröjningsut-
rustningar och bulldozerblad. Försöken 
med fordonet slutfördes 2014 och det har 
använts för röjning av minor i Tjetjenien, 
men även i Syrien och serieproduktion av 
detsamma skall ha inletts 2014–2015.53 
Uran-6 har tillförts förband och kommer 
under 2019 att tillföras de ryska väpnade 
styrkorna i ett antal av minst 12 fordon.54



nr 2 april/juni 2019

40

Uran-6. Novosti VPK55 Foto: Shutterstock.com.

•	Uran-9, är det mest intressanta fordonet 
då det utprovats i Syrien och då det finns 
ett antal erfarenheter från den insatsen 
som pekar på svårigheterna att använda 
UGV:er. Fordonet är en del av ett system 
i vilket ingår följande;56

•	 Fyra UGV:er.
•	 Lednings-/styrplats.
•	 Transport- och underhållsfordon.
•	 Reservdelsats.

De prestanda som redovisats för Uran-9 
framgår nedan.57

Längd 5,6 m. 
Bredd 2,5 m. 
Höjd 3,1 m. 
Vikt Upp till 12 ton.
Hastighet ≤ 35 km/h. 
Räckvidd 200 km. 
Uthållighet 6 h på en tankning. 
Motor JaMZ 5347-16.
Beväpning 30 mm automatkanon, 7,62 mm 

kulspruta, pansarvärnsrobot 
Ataka, termobariska under-
stödsvapen RPO-A, Sjmel.

Uran-9. RIA Novosti.58 Se bild på https://cdn24.
img.ria.ru/images/150975/33/1509753372_0:266
:3666:2328_600x0_80_0_0_048cd52d4af4a9463
056fe0ebbf1777f.jpg.

De brister som konstaterades i systemet i sam-
band med insatsen i Syrien var bl a följande;59

•	Vid användning av fordonet i bebyggelse 
och på ett avstånd av 300-500 från den 
plats fordonet styrdes förlorades kontak-
ten med fordonet under en minut vid 14 
tillfällen och upp till två timmar vid två 
tillfällen.

•	Konstaterades brister i framdrivningsag-
gregatet.

•	Eldavbrott vid sex tillfällen för fordonets 
30 mm automatkanon.

•	Siktets tv-kanal fallerade vid två tillfällen.

•	Siktesutrustningen medgav inte att upp-
täcka och identifiera mål på ett större 
avstånd än 2000 m.

•	Låg upplösning på bildskärmarna vid led-
ningsplatsen som dessutom är monokroma.

Även om det sades att dessa brister inte var 
fatala och kan rättas till i den fortsatta mo-
derniseringen så motsägs detta av andra 
källor som anser att den största bristen är 
oförmågan att avge eld under gång respek-
tive vad som sades vid en redovisning av 
användningen av Uran-9 i Syrien: ”F n och 
under de kommande 10-15 åren är beväpnade 
UAV:er oförmögna att lösa ställda uppgifter 
vid klassiska slag av stridshandlingar när de 
ingår i slagordningen vid förband”.60

Uran-14. Sputnik International61 Foto: Shutter
stock.com.
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•	Uran-14 är en bandgående obeväpnad 
UGV med en vikt av 14 ton och till ut-
seendet likt Uran-6. Fordonet är försett 
bulldozerblad och manövrerbar arm för-
sedd med sprutmunstycke och avsett för 
brandsläckning.62 2016 tillfördes tre for-
don 1. ingenjörbrigaden, men det är inte 
känt om fortsatt tillförsel skett.63

Utöver ovanstående har också förekommit 
andra försöksfordon som av ryska källor 
uppmärksammats vid enstaka tillfällen. Ett 
sådant exempel är två UGV-versioner av 
BMP-3, Udar/Vichir. Udar, som försedd med 
30 mm automatkanon visades på försvarsmi-
nisteriets innovationsdag 2015, men sedan 
dess har det varit relativt tyst om dem. Udar 
är utvecklat vid forskningsinstitutet Signal, 
möjligen självfinansierat, och 2017 uppgavs 
att kontrakt skulle skrivas i närtid mellan 
institutet och försvarsministeriet om fortsatt 
utveckling av fordonet.64 Vichir, som visades 
för publik för första gången vid utställningen 
Armija-2016, har till skillnad från Udar en 
57 mm kanon.65

Ovan har nämnts försök med radio-
styrd T-34/85 och tankarna på obeman-
nad stridsvagn synes inte ha övergetts. 2017 
uppgavs t.ex. att forskningsinstitutet Signal, 
bedrev utveckling av en UGV med T-90 
som grund.66 Något som även företrädare 
för Uralvagonzavod nämnde i mars 2018 
som nästa steg i den fortsatta utvecklingen 
av T-90MS.67 2018 redovisades också att 
Uralvagonzavod påbörjat utvecklingen av 
en obemannad stridsvagn som efterföljare 
till Armata, T-14, under arbetsnamnet Storm 
och att en modell av denna redan tagits 
fram.68 I sammanhang med Armata har också 
nämnts Tatjanka-B som är ett understöds-
fordon på Armata-chassi, men även andra 
stridsfordon med understödsfordonet som 
grund.69 Om Storm och Tatjanka-B utgörs 

av samma eller två olika utvecklingsprojekt 
är emellertid ej känt.

Synen på användningen av 
UGV:er på stridsfältet
Inledningsvis kan det vara på sin plats att 
konstatera att den ryska militärdoktrinen 
från 2014 nämner massiv användning av 
obemannade farkoster som ett av de hu-
vudsakliga militära hoten.70 När doktrinen 
skrevs var detta knappast en realitet, och 
vad gäller UGV:er är så ej heller fallet idag. 
Men skrivningarna i doktrinen visar ändock 
på att man är medveten om hur och i vilka 
syften obemannade farkoster kan användas 
på stridsfältet, d v s vilka uppgifter som 
dessa förutses, eller bör, kunna lösa. I en 
artikel från 2013 redovisar de två artikel-
författarna sin syn på vilka uppgifter som 
UGV:er kan lösa:71

•	Genombrytning av ett av motståndaren 
förberett försvar.

•	Skapa gynnsamma förutsättningar för för-
svarsstrid genom att bilda ”motståndsnäs-
ten” i fördröjningsområdet framför de 
egna försvarsställningarna.

•	Eldunderstöd vid anfall.

•	Artillerieldledning.

•	Ammunitionsröjning.

•	Evakuering av skadad personal och ma-
teriel från stridsfältet.

•	Fältarbetsrekognosering, utläggning av 
minor, minröjning och ordnande av ge-
nomgångar i minfält.

•	NBC-indikering i kontaminerade områden.

•	Åstadkomma rökridåer i områden som 
täcks av fientlig eld.

•	Framkörning av ammunition och driv-
medel till förband som befinner sig under 
fientlig eld.



nr 2 april/juni 2019

42

•	Skydd, bevakning och försvar av förband, 
objekt m m.

2018, således fem år senare, redovisas i en 
annan artikel också samma uppgifter vilket 
antyder att synen på UGV:ernas uppgifter på 
stridsfältet varit konsistent över tid och inte 
undergått några förändringar.72 Därför kan 
också antas att de inte kommer att föränd-
ras i närtid. Dessutom pekar mångfalden av 
uppgifter på att samtliga dessa inte kan lösas 
av ett och samma fordon utan det blir fråga 
om farkoster som är modulära eller kan lösa 
en uppgift, alternativt ett par. Något som 
också återspeglas i det stora antalet fordon 
i den ryska UGV-familjen.

Införandet av UGV:er kräver också övervä-
ganden om hur de skall integreras i befintliga 
eller framtida organisationsstrukturer. Det 
som kan göras genom att de organisatoriskt 
ingår i mekaniserade, stridsvagns- fältarbets- 
eller andra förband, alternativt hålls samman 
i särskilda UGV-förband. I det sistnämnda 
fallet underställs, eller understödjer, delar 
av UGV-förbandet andra förband. Ett ex-
empel på hur ett UGV-förband kan organi-
seras presenterades vid en rysk vetenskaplig 
kongress i april 2018 framgår nedan.73 En 

organisation som får betraktas som exempel 
på lösning och som sannolikt inte kommer 
att realiseras i närtid.

Vilken effekt kommer då införandet av 
UGV-er på stridsfältet att ha? Förutom an-
vändningen av UGV:er i Syrien finns ingen 
empiri, men det har gjorts en studie av en 
professor L Orlenko vid det statliga tekniska 
Baumanuniversitetet i Moskva i vilken han 
jämfört användningen av konventionella 
förband med UGV-förband.74 Studien avser 
anfall mot ett plutonsmotståndsnäste vilket 
förberetts till försvar under längre tid. I det 
ena fallet sker anfallet med ett mekaniserat 
skyttekompani förstärkt med stridsvagnsplu-
ton och i det andra med ett UGV-förband. I 
det sistnämnda sker anfallet i tre echelonger. 
I den första sex minröjnings-UGV:er, i den 
andra tre understöds-UGV:er och i den tredje 
skyttetrupp uppsutten i BMP.

Slutsatsen av studien är att det konventio-
nella anfallet skulle leda till stora förluster 
i såväl människoliv som materiel samt vara 
tidsödande. Detta, hävdar Orlenko, kommer 
inte heller att förändras genom införandet 
av nya stridsfordon, Armata och pansar-
skyttefordon T-15, Bumerang. Det anfall 
som genomförs med understöd av UGV:er 

UGV-bataljon.
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uppges emellertid säkerställa genombrott 
av försvaret och leda till betydligt mindre 
förluster.75

Hur genomförs då striden med UGV:er? 
Något större mått av underlag i detta avse-
ende har inte påträffats, men nedanstående 
bild är ett exempel. Ett anfall av två skyt-
tegrupper vilka anfaller till fots efter att ha 
gjort avsittning från sina pansarskyttefordon 
och understöds av två UGV:er.76

Orlenkos studie visar på fördelarna med 
UGV:er, men fördelar enligt vad som re-

dovisades vid den konferens som nämnts 
ovan är inte är möjliga att uppnå idag.77 
bl a då operatören befinner sig skild från 
fordonet och grundar sin lägesuppfattning 
på kamerabilder och ljudupptagningar m m. 
vilket minskar hans förmåga att förstå vad 
som händer på stridsfältet. Bedömningen är 
också att under de närmaste 10-15 åren har 
UGV:er inte förmåga att lösa uppgifter inom 
ramen för de klassiska stridssätten när de 
uppträder i markstridskrafternas slagordning. 
Och under de åren måste ett antal problem 

Anfallsmål.
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lösas för att föra utvecklingen av UGV:er 
framåt. bl a ska de ges en ökad förmåga till 
autonomt uppträdande och med automatik 
kunna identifiera och klassificera upptäckta 
mål som vän eller fiende. Motsvarande synsätt 
framkommer också i boken Война Будещево/
Det framtida kriget där det också pekas på 
problematiken med lägesuppfattningen hos 
operatören av ett obemannat fordon plus att 
man också ställer frågan vad som händer om 
operatören beskjuts eller tvingas i skydd.78

Som lösningen på dagens problem ses 
artificiell intelligens och autonoma UGV:er.79 
Inledningsvis har nämnts att ryska sådana 
med artificiell intelligens sagts kunna vara 
utvecklade till 2030. Möjligen ligger detta 
närmare i tiden då det avslutningsvis i en 
artikel i Izvestija från mars 2019 sägs att 
i en första fas, bedömt de kommande fem 
åren, kommer dessa att vara operatörsstyrda. 
Därefter planeras att utveckla autonoma 
farkoster försedda med artificiell intelligens, 
något som inte är helt okontroversiellt. Redan 
2015 ställdes frågan om vem som fattar beslut 
om eldöppnande och farhågorna rörande 
artificiell intelligens har också lyfts fram 
därefter80 t ex i en artikel i november 2018 
där ett antal risker med artificiell intelligens 
redovisas och diskuteras och där dessa in-
delas i tre huvudkategorier;81

•	Risker till följd av att människan inte in­
volveras i beslutscykeln.

•	Risk för att den strategiska balansen rub-
bas genom att någon aktör får teknisk 
eller militär överlägsenhet, åsidosättande 
av internationell rätt m m.

•	Risker till följd av den radikalt kortade 
tiden för underrättelseinhämtning och 
bearbetning liksom för beslutsfattning 
vilket bl a innebär att beslut kan fattas 
utifrån matematiska algoritmer och inte 
grundat på mänsklig logik.

Analys och kommentarer
Ryssland ligger väl framme när det gäller 
utvecklingen av obemannade markfarkoster, 
fordon där man insett deras betydelse och 
där utvecklingen av dem uppfattas vara ett 
prioriterat område. Ryssland är också unikt 
såtillvida att vissa UGV:er också prövats på 
stridsfältet i Syrien. Hur detta genomförts 
har ej redovisats, d v s om det enbart varit 
fråga om enstaka fordon eller att de agerat 
integrerat med alternativt understött förband 
av ”kött och blod”. Oaktat detta visar insat-
sen av UGV:er i Syrien på ett antal tekniska 
brister och torde ej heller kunna ligga till 
grund för principer hur beväpnade UGV:er 
ska användas på stridsfältet och integreras i 
förband av ”kött och blod”. Erfarenheterna 
från Syrien torde dock utgöra ett viktigt in-
gångsvärde för den fortsatta utvecklingen av 
UGV:er. En utveckling som ger en dialektisk 
bild med tes, professor Orlenkos studie, och 
antites, vad som redovisades på den veten-
skapliga kongressen i april 2018. Något som 
helt säkert och i rysk tradition kommer att 
utmynna i en funktionell syntes.

Det ter sig mindre sannolikt att UGV:er 
kommer att tillföras de rysk väpnade styr-
korna i större antal i närtid, möjligen med 
undantag av Uran-6. Detta trots att VD:n 
för försvarsindustriföretaget VPK, Aleksandr 
Krasovitskij, uttryckt att det inte är någon 

”superkomplicerad teknisk uppgift” att ta 
fram UGV:er.82 Det är ett uttalande som 
motsägs av erfarenheterna från Syrien och 
de beväpnade fordonen är att betrakta som 
försöksmodeller där det finns tekniska brister 
vilka måste åtgärdas. Först när det finns en 
eller flera modeller av beväpnade UGV:er 
med hög grad av funktionalitet torde tiden 
vara mogen för metodförsök med UGV-
förband och hur dylika fordon skall integreras 
i förband av ”kött och blod”. I det sam-
manhanget måste också artificiell intelligens 
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beaktas. Är det UGV:er försedda med sådan 
eller operatörsstyrda som är målbilden? De 
tidpunkter som redovisats för framtagande 
av fordon med artificiell intelligens uppfat-
tas vara alltför optimistiska och kommer 
sannolikt, i likhet med hur fallet varit med 
andra projekt, att skjutas framåt i tiden. Inte 
minst då man ligger efter i utvecklingen av 
artificiell intelligens vilket man också insett 
och erkänt.83

UGV:er försedda med artificiell intelli-
gens och förmåga att uppträda autonomt, 
sannolikt vad som ses som målbild, väcker 
också ett par andra frågor. För det första 
insatsregler. På vilka grunder tillåts en UGV 
att använda dödligt våld? Uppenbarligen har 
inget svar funnits på den frågan då de UGV:er 
försedda med artificiell intelligens som avses 
att utvecklas, eller utvecklats, intill 2030 
inte ska tillåtas att delta i strid, i vart fall 
enligt en källa.84 Det motsägs dock av vad 
företrädare för ett militärt forskningsinstitut 
uttalat.85 För det andra kommer införandet 
av UGV:er i större omfattning att innebära 
ett annat taktiskt uppträdande, vilket innebär 
omarbetning av reglementen plus utbildning 
respektive övning av förbandschefer från 

lägsta till högsta nivå. En grannlaga och om-
fattande uppgift där ett genomförande eller 
tankar på ett dylikt ännu ej kunnat spåras 
i debatten annat än sporadiskt.

Sammanfattningsvis kan konstateras att 
det finns ett antal problem förknippade med 
utveckling, försök och användning av UGV:er 
i strid. Detta har man också insett, men det 
torde ändock inte innebära en uppbromsning 
i utvecklingen av dessa fordon. Problemen 
ska kanske snarare ses som en sporre mot 
bakgrund av den ryska synen på obemannade 
farkoster och deras roll på stridsfältet samt 
erfarenheter av UGV:er. På sikt torde UGV:er 
vara lika förekommande i rapporter och re-
portage från den ryska övningsverksamheten 
som UAV:er är idag. Om man då inte har 
övervägt hur de ska mötas är det hög tid att 
göra det. Vilken blir taktiken, och strids-
tekniken, när t ex UGV:er uppträder i flock 
eller som kemikaze-UGV:er? Vilka är dessa 
farkoster och systems kritiska sårbarheter? 
Varför inte börja göra dessa överväganden 
idag? Bene diagnoscitur, bene curatur.86

Författaren är överstelöjtnant och har tidigare 
bl a varit chef för arméns underrättelseskola.
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